Metoda Przemieszczen — tok postepowania w
ramach prostych

1. Dobor schematu podstawowego geometrycznie wyznaczalnego

Wprowadzamy blokady obrotu ( 4 ) i przesuwu (>— ) tak aby otrzymac uktad
sktadajacy sie z nastepujgcych elementdw:

el.1 \ § el £ \ N s AN

el.3 el.4 el.5
el1 77 § el2  fm § ol4 A el.6

w.1-19 w.22-37 w.21

Wartosci wykresdow momentdw od jednostkowych przemieszczen (katdw obrotu i

przesuwu) oraz od obcigzenia zewnetrznego dla elementdw 1 i 2 wrysowujemy na
podstawie tablic.
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Dla elementu numer 3 wykresu od kata obrotu mozna znalez¢ w tablicach (wiersz

21), a wykresy od obcigzenia zewnetrznego wyznaczamy metodg sit. Wykreséw od
przesuniecia nie ma.
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Dla elementéw 4, 5 i 6 wykresy momentéw od jednostkowych katéw obrotu i
przesuwow dla schematu podstawowego sg zerowe, a wykresy momentéw od
obcigzen zewnetrznych rysujemy na podstawie rownan statyki.
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Zadanie: Wyznacz wspotczynniki uktadu rownan metody przemieszczen.
Zadanie rozwigz w minimalnej ilosci niewiadomych.

N
18kN |
8kN/m

20kNm oy

77777, >
N
18kN |
N
A — N

4 4 2
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Schemat podstawowy metody przemieszczen:

0N

%

MECHANIKA BUDOWLI Il drinz. Hanna Weber

22



Schemat podstawowy metody przemieszczen:

0N

®, ®,

Stopien geometrycznej niewyznaczalnosci:
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Schemat podstawowy metody przemieszczen:

0N

®, ®,

Stopien geometrycznej niewyznaczalnosci:

ng = 3(@1, P2, 43)
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Schemat podstawowy metody przemieszczen:
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Uktad trzykrotnie geometrycznie niewyznaczalny
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Schemat podstawowy metody przemieszczen:

0N

Podziat na elementy metody
przemieszczen:

®, ®,

Stopien geometrycznej niewyznaczalnosci:

ng = 3(@1, P2, 43)

Uktad trzykrotnie geometrycznie niewyznaczalny

MECHANIKA BUDOWLI Il drinz. Hanna Weber 26



Schemat podstawowy metody przemieszczen:

0N

Podziat na elementy metody
przemieszczen:

®, ®,

Stopien geometrycznej niewyznaczalnosci:

ng = 3(@1, P2, 43)

Uktad trzykrotnie geometrycznie niewyznaczalny

MECHANIKA BUDOWLI Il drinz. Hanna Weber 27



Schemat podstawowy metody przemieszczen:

0N

®, ®,

przemieszczen:

Stopien geometrycznej niewyznaczalnosci:

ng = 3(@1, P2, 43)

Uktad trzykrotnie geometrycznie niewyznaczalny

MECHANIKA BUDOWLI Il drinz. Hanna Weber

Podziat na elementy metody

28



Schemat podstawowy metody przemieszczen:
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Uktad réwnan metody przemieszczen:

ki @tk @,k Ay + k=0
Koy @+ kyy @y H Ry - Ay kg =0
Ky @i+ ks @y kg - Ay ey =0
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Uktad réwnan metody przemieszczen:

ki @tk @,k Ay + k=0

Koy @+ kyy @y H Ry - Ay kg =0

Ky @i+ ks @y kg - Ay ey =0
Podstawiajgc wyliczone wczesniej wartosci otrzymujemy:

11E1 El 3EI 11
1 1+ 5@+ —(A3——=

2 8 3
El 5EI 28
S P1t 92+ 083 == =0
3EI 3EI
5 p1+ 0¢, +_16 Az —18=0
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Uktad réwnan metody przemieszczen:

ki @tk @,k Ay + k=0

Koy @+ kyy @y H Ry - Ay kg =0

Ky @i+ ks @y kg - Ay ey =0
Podstawiajgc wyliczone wczesniej wartosci otrzymujemy:

11E1 El 3EI 11
1 1+ 5@+ —(A3——=

2 8 3
El 5EI 28
S P1t 92+ 083 == =0
3EI 3EI
5 p1+ 0¢, +_16 Az —18=0

Rozwigzanie uktadu rownan:

20,037
1=~ £l
15,481
P2 = £l
_ 136,074

3— E] MECHANIKA BUDOWLI Il drinz. Hanna Weber

191



